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Resumen curricular:

Ingeniero Mecénico Electricista por la Universidad Auténoma del Carmen (UNACAR), Maestro en
Ciencias en Ingenieria Electrénica por el Centro Nacional de Investigacion y Desarrollo Tecnolégico
(CENIDET) y Docteur en Technologie de I'Information et des Systémes por la Université de Technologie
de Compiegne, Francia. Su actividad académica y cientifica se desarrolla principalmente en las areas de
ingenieria mecatrdnica, control automaético, robética auténoma, sistemas embebidos y sistemas marinos
auténomos. Sus lineas de investigacion incluyen control robusto y no lineal, navegacién auténoma,
estimacion de estados, percepcion, cooperacion multi-robot.

Cuenta con amplia experiencia en docencia, investigacion, formaciéon de recursos humanos y gestion
académica en el area de las ciencias de la ingenierfa, asi como en la creacién y consolidacién de
programas de posgrado en ingenieria. Ha dirigido trabajos de tesis de licenciatura, maestria y
doctorado, y ha participado en proyectos de investigacién y cooperaciéon académica nacional e
internacional. En el &mbito de la gestion universitaria, se desempefié como Director de la Facultad de
Ingenieria y posteriormente como Secretario Académico de la UNACAR, participando en procesos de
fortalecimiento de programas educativos, cuerpos académicos, investigacion y cooperacion académica.

Es integrante de los Ntcleos Académicos de la Maestria en Ingenieria Mecatrénica y Doctorado en
Ciencias de la Ingenieria.

Perfil del Investigador SNII Perfil PRODEP
Nivel Reconocimiento: | Perfil Deseable
Area: VIL Ingenierias y Area de | Ingenierias
Desarrollo Tecnolégico conocimiento:
Campo: Ingenieria Mecatronica Disciplina: Ingenieria Mecatronica
Disciplina: | Robética Periodo vigente: | 2025-2028
Periodo 2022-2025
vigente:

Cuerpos Académicos
Control Avanzado Aplicado a la Ingenieria y | Lineas de Generacion y Aplicacion del

Tecnologia Conocimiento:
UNACAR-CA-49 - Control de Sistemas Dindmicos
Integrante - Sistemas Auténomos No Tripulados
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